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Quel est le probléme arésoudre ?

Quelles sont ses composantes ?

Théorie qui intervient (expliquer la figure 1).
Procédure d’analyse : (expliquer la figure 2).

Les conclusions
Figure 1: Théorie

Figure 2 : Procédure
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@ Transformation MDOF en un SDOF
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Détermination d’'une relation idéalisée

force/déplacement (élastique parfaitement plastigue)
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Détermination d'une relation idéalisée
force/déplacement (élastique parfaitement plastigue

d;zz[d;_E_@j A
F,

@ Calcul de la période du systéme idéalisé (SDOF)

@ Détermination du déplacement cible pour le systéme MDOF
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